INSTALAGAO LMU2630

ESQUEMA DE INSTALACAD BASICO

Chicote do Rastreador
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Fio Descrigao Cor Aplicacdo
1 Negativo (GND) |Preto Negativo
2 |Saida Bloqueio Verde
3 |Péanico Azul
4 |Serial 1 RX Azul
5 |Entrada Analdgica |Rosa
6 |Entrada3 Violeta Fungdo Antiroubo
7 |Entrada 4 Cinza Betoneira
8 |lgnicdo Branco
9 |SaidaVvDD Laranja
10 |Saidal Marrom
11 |Saida2 Amarelo Buzzer / Sirene
12 |Entrada 2 Laranja Fungdo Pulso Antiroubo
13 |Serial 1 TX Verde
14 |Alimentacdo Vermelho
15 |Negativo (GND) |[Preto
16 |1 Bit Bus GND Preto
17 |1 Bit Bus Data Branco com Azul
18 |Serial 2 TX Daa Branco com Laranja
19 |Serial 2 GND Preto
20 |Serial 2 RXData |Brancocom Amarelo

Betoneira - O Sensor deve ser ligado direto na Bateria
Fio Vermelho - Positivo

Preto - Negativo

Cinza - Entrada 4 - Fio Cinza do Rastreador

Fio Branco - Descarga (Ndo usa)

Regras:

= Ibutton + Sensor Temperatura ndo funciona Juntos.

- 56 iré@ funcionar RFDI (CartGo p/ Identificar Motorista +
000000000000000000000000000, Sensor de Temperatura
- Leitor RDFlentraRX e TX  (Pino 4 e 13)

Fio Pinagem Bit 12 GND entra no sensor de temperatura no 16 e 17.

Ligagdio Ibutton: Fio Cinza Ibutton Ligado no Azul com Branco do
Rastreador fio 17.

Ligacco Sensor Arduino Temperatura ao Rastreador :
Preto com Preto (Negativo)

Amarelo Sensor com Branco e Azul do Rastreador
Vermelho Sensor n&o liga em nada



